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伺服馬達專用90度轉向減速機（雙導程蝸輪減速機）
精度: 1分. 5分. 10分

容量: 0.1kw ~ 11kw



提 供

機械設計者在使伺服驅動轉向90度上ㄧ個方便選項。

斜行星齒輪 行星齒輪

代工廠商以淘汰斜行星齒輪而降低伺服馬達應用
之成本的理想方案

具有收縮式碟片的中空輸出(設計者最愛)，容易整合

中空旋轉法蘭輸出，達到轉向高精度

實心輸出(單軸或雙軸)，此為傳統方式
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9 0度減速機：
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等級和技術規格

輸出中空旋轉法蘭型

輸出中空軸型(平滑型，配合收縮式碟片或鍵槽)
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背隙調整裝置



 







 輸出中空法蘭

貫穿孔

背隙調整插入片

(限專業版)
伺服聯軸器

(選購)

輸入軸版本

(x4) W + 背面 (x4) W

45-55型及63型 75型及90型 110型
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I最大值

I最小值

見15頁

P(最大值)

重量 (公斤)

最大傾斜扭距(Nm)

傾斜剛性(Nm/arcmin)

裝 設 座 向

凡出廠已潤滑之DYNABOX，均可裝設於機器上任何角度。
但是，輸出小於360°的場合需要一較高的液面。訂購時應註明。
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(*)：軸上無肩部

裝 設 座 向
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連 接 組 - 伺 服 馬 達

扭距剛性聯軸器

連接法蘭

聯軸器型式 
伺服軸和                軸

伺服額定扭距

伺服最大扭距 

D

L

極慣性距

扭距剛性 

緊固螺絲之旋緊扭距 

訂購時請註明聯軸器型式和伺服馬達φ。 例如：AM n° 15φ14。
計算輸入之總慣性，加上聯軸器慣性

選擇15頁上之所需法蘭。 如果表中查無法蘭，則訂購時提供A
至Z之尺寸，或提供伺服型式。
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